Przyczepa samozbierajgca typu ROTO - przeznaczona jest do zbioru traw swiezych, traw na sianokiszonke ¢
systemowi 23 nozy docinajacych, uzyskujemy podczas pracy 5 cm dtugosc sieczki co jest wielkoscia wysta
losie byta dobrze ugnieciona. Z drugiej strony pasza z takiej dtugosci sieczki jest odpowiednio dtuga aby by
przez bydto.
Poprzez hydraulicznie tamany dyszel, przyczepa doskonale sprawdza sie w pracy na silosie — wysoko uniesid
szkadza przy wjezdzie na pryzme. Sterowanie wszystkimi mechanizmami przyczepy odbywa sie poprzez
z kolei sterowane sg poprzez wygodny panel elektroniczny umieszczony w kabinie ciggnika. Przyczepa posi
nego zatadunku - kontrolowany przez zamontowane w skrzyni tadunkowej czujniki. Wygodny dostep do g
mechanizmdw przyczepy oraz wysuwana klamra nozowa, powoduja ze obstuga przyczepy nie nastrecza t

DANE TECHNICZNE ROTO 6 ROTO 10 Uwagi

tadownos¢ 6t 10t

Pojemnosc skrzyni tadunkowej 27 m? 35m? Dtugosc x szerokos¢ x wysokosc.
Zapotrzebowanie mocy 80-100 KM 130-150 KM

Obroty WOM 1000 1000

llo$¢ nozy docinajacych 27 27 Noze w klamrze nozowej z zabezpieczeniem sprezynowym.
Hydraulicznie zataczana klamra nozowa + + Klamra wyposazona w mechanizm fatwego wyjazdu klamry nozowe;".
Dhugos¢ sieczki 50 mm 50 mm

Szeroko$¢ podbieracza 1,85m 1,85m Podbieracz 5 belkowy.

Przeswit ztozonego podbieracza ze ztamanym dyszlem 700 mm 700 mm

Hydrauliczne unoszenie podbieracza 4 A

Dyszel hydraulicznie tamany + + Dwa sitowniki z funkcja amortyzacji.
Hydrauliczny naped podtogi + + Transporter podtogowy w dwu rzedach. Podtoga drewniana.
Nagarniacz — system rotorowy + + 8 rzedowy — $rednica 810 mm z wymiennymi zgarniaczami.
WatWOM — ze sprzegtem 1400 Nm 1400 Nm Szerokokatny ze sprzegtem zapadkowym.

Kota 560/45R22,5 600/55x22,5 Zawieszenie resorowane.

Dtugos¢ skrzyni tadunkowej 55m 6,6 m

Wysokos¢ skrzyni fadunkowej 1,5+0,8 m 1,5+0,8 m

Szerokos¢ skrzyni tadunkowej 22m 22m

Dhugosc¢ catkowita 7,82m 8,85m

Wysokos¢ catkowita 3,8m 3,8m

Wyposazenie dodatkowe

Elektroniczne sterowanie mechanizmami przyczepy + +

* producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych i zwiazanych z tym danych technicznych.

Przedstawiciel handlowy
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Widok ogélny zespotu podbierajaco nagarniajacego podczas
prac polowych.

Pocieta masa zielona na piecio centymetrowe odcinki.

Pieciobelkowy podbieracz szerokosci 1850 mm z dodatkowym System elektronicznej kontroli mechanizméw przyczepy - zapewnia mozliwos¢ pracy w trybie automatycznego zatadunku
obrotowym walcem dociskajacym. przyczepy — po zatadowaniu petnej przyczepy sygnalizuje stan napetnienia sygnatem na pulpicie sterujgcym i sygnatem aku-

. stycznym. Réwniez roztadunek przyczepy odbywa sie w trybie automatycznym. Oba procesy kontrolowane sg przez zespét
czujnikéw elektronicznych rozmieszczonych w réznych istotnych mechanizmach przyczepy.

27 nozy tnacych zataczanych hydraulicznie.

System bebnéw dozujacych daje nam mozliwos¢ rbwnomiernego roztozenia pocietej masy zielonkowej na powierzchni pryzmy.

System nozowy na wysuwnej klamrze nozowej utatwiajacy
montaz i demontaz nozy docinajacych.

Kamery gwarantuja przekazanie rzeczywistego obrazu w wysokiej rozdzielczosci z wnetrza przyczepy i ocenienia wielkosci fa-
dunku lub obserwacji na monitorze LCD roztadunku masy zielonkowej na pryzme. Przekaz obrazu odbywa sie przy kazdym
Swietle, przy kazdej pogodzie i w ciemnosci. Kamery automatycznie przetaczaja sie w ciemnosci na Swiattoczuty tryb czarno-
-biaty Dzieki wbudowanym czujnikom.

Kamera monitorujgca




